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APILADOR DE CONDUCTOR SENTADO

114 RW | 116 RW

CAPACIDAD 1.400 - 1.600 KG | SERIE 1174-01

Sequridad

Una alta productividad combinada con la sequridad. El sistema Linde
Load Management calcula automaticamente la capacidad residual, y
avisa al operario, desactivando la funcién de elevacion, cuando se acerca
a los limites de capacidad de carga. El eficiente sistema de frenado v la
configuracion de 4 puntos de apoyo garantizan la estabilidad inherente.
El operario permanece sequro en todo momento dentro del contorno del
chasis y también se encuentra protegido por el tejadillo protector.

Prestaciones

Uno de los puntos fuertes de esta carretilla es su alto rendimiento. El
motor de corriente alterna, de 3 kW, permite alcanzar una velocidad de
traslacion de hasta 12 km/h. La robusta estructura del chasis proporciona
capacidades residuales excepcionales, con capacidades nominales de
1.400 kg a 1.600 kg hasta una altura de elevacién de hasta 6,2 m.

Confort

La posicion del asiento de 90° proporciona una excelente visibilidad
panordmica del entorno de trabajo. El amplio puesto de conduccién y el
reposabrazos acolchado ofrecen un entorno de trabajo agradable para una
eficiencia y productividad 6ptimas. Facil acceso a todos los mandos

de control ubicados en la consola. La posicién del asiento v la plataforma
son ajustables para adaptarse a las preferencias del operario.

Fiabilidad

La robusta construccién y el empleo de componentes probados y
testados confieren a esta carretilla una gran fiabilidad. El motor, los
componentes y los sistemas electrénicos se encuentran protegidos
dentro de la robusta estructura del chasis. La version de elevacion
inicial (opcional) mejora la altura inferior libre sobre el suelo, lo que
ayuda a superar pendientes y suelos irrequlares. Estas caracteristicas
garantizan una prolongada vida Util, combinada con una manipulacion
de cargas sequra, eficiente y altamente productiva.

Mantenimiento

Eficiencia tanto en el trabajo como en el mantenimiento, gracias a rutinas
de mantenimiento eficientes en términos de costes. El facil acceso a

todos los componentes v la tecnologia libre de mantenimiento también
contribuyen a prolongar los periodos de operatividad y a aumentar la
disponibilidad de la carretilla. La arquitectura CAN-bus ofrece un sistema
de diagndstico computarizado para un rapido andlisis, que asegura que los
intervalos de mantenimiento se reduzcan al minimo también.



DATOS TECNICOS

SEGUN VDI 2198

1.1 Fabricante (designacion abreviada) LINDE LINDE
- 1.2 Modelo (designacion de modelo del fabricante) _
,Q 13 Sistema de traccion Baterfa Baterfa
§ 1.4 Conduccion Sentado Sentado
% 1.5 Capacidad de carga Q (t) 1,4 1,6
E 1.6 Distancia al centro de gravedad de la carga ¢ (mm) 600 600
e 1.8 Distancia centro de eje delantero a talén de horquilla X (mm) 724 (645) 724 (645)
1.9 Distancia entre ejes (batalla) y (mm) 1.603 1.603
“ 21 Peso propio (kg) 1.616 (1.697) 1.616 (1.697)
5 2.2 Peso sobre ejes con carga, delante/atras (kg) 1174/1.842 (1.227/1.870) 1190/2.026 (1.243/2.054)
o 23 Peso sobre ejes sin carga, delante/atrds (kg) 1.066/550 (1.119/578) 1.066 /550 (1.119/578)
3.1 Bandajes (goma, SE, neumaticos, poliuretano) V+P/P V+P/P
3.2 Dimensiones ruedas, delante @ 254x102 @ 254x102
a 33 Dimensiones ruedas, atras @ 85x60 @ 85x60
© 3.4 Dimensiones ruedas auxiliares @ 140x50 @ 140x50
& 3.5 Cantidad de ruedas (x = motrices), delante/atras 1x+1/4 1x+1/4
3.6 Ancho de via, delante b, (mm) 699 699
3.7 Ancho de via, atrés b, (mm) 380 380
4.2 Altura de mastil replegado h, (mm) 2.365 2365
4.3 Elevacion libre h, (mm) 150 150
4.4 Altura de elevacion h, (mm) 3.744 3.744
4.5 Altura de mastil extendido h, (mm) 4.264 2.260
4.6 Elevacion inicial h, (mm) (-125) (-125)
4.7 Altura del tejadillo protector (cabina) h, (mm) 2.260 2.260
4.8 Altura del asiento/plataforma de conduccién h, (mm) 1166 1166
@ 4.10 Altura de los brazos soporte h, (mm) 80 80
S 4.15 Altura de las horquillas descendidas h,, (mm) 86 86
2 419 Longitud total [, (mm) 2187 2187
qé 4.20 Longitud hasta talén de horquilla I, (mm) 1.037 1.037
= 4.1 Anchura total b /b, (mm) 970 970
4.22 Dimensiones de horquillas segun DIN 1S0 2331 s/e/l(mm) 71%180x1.150 71x180x1.150
4.24 Anchura del tablero portahorquillas b, (mm) 780 780
4.25 Abertura de horquillas b, (mm) 560 560
4.32 Distancia al suelo desde centro de batalla m, (mm) 30 (20) 30 (20)
4.33 Dimensiones de la carga b, x I, b, xl, (mm) 800x1.200 800x1.200
4.34 Anchura de pasillo para dimensiones de carga predeterminadas A, (mm) 2.618 2.618
4.35 Radio de giro W, (mm) 1.796 1.796
5.1 Velocidad de traslacion, con/sin carga (km/h) 10/12 10/12
‘2 5.2 Velocidad de elevacién, con/sin carga (m/s) ?(')1335//061,1328) ?(’)1,335//%',%%78)
]
E 53 Velocidad de descenso, con/sin carga (m/s) ?6,3(;‘736//06,3(?722) ?é?é%//oéiffz)
Cc\i) 5.8 Pendiente maxima superable, con/sin carga (%) 13,0/20,0 (12,0/20,0) 13,0/20,0 (12,0/20,0)
5.9 Tiempo de aceleracion, con/sin carga (s) 5,6/4,7 5,6/4,7
5.10 Freno de servicio Electromagnético Electromagnético
6.1 Motor de traccion, potencia horaria S2 (60 minutos) (kw) 3 3
° 6.2 Motor de elevacion S3 (a un 15%) (kw) 32 3,2
E:; 6.3 Bateria seguin DIN 43531/35/36 A, B, C, no no no
(S 6.4 Tension de la bateria, capacidad nominal (5 h) (V)/ (Ah) 24/345/375 24/345/375
g 6.5 Peso de la bateria (+ 5%) (kg) 288 288
S 6.6 Consumo de energia acorde al ciclo VDI (kwh/h) 1,41 1,41
< 6.7 Rendimiento de transbordo (t/h) 67,2 67,2
6.8 Consumo energético en el rendimiento de transbordo (kwh/h) 2,08 2,08
8.1 Tipo de control LAC LAC
10.7 Nivel sonoro al oido del conductor (LpAZ) (dB(A)) 65 65
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EQUIPAMIENTO DE SERIE / OPCIONAL

EQUIPAMIENTO DE SERIE

Anchura de chasis 970 mm

EQUIPAMIENTO OPCIONAL

Elevacion inicial (h5 = 125 mm)

Acceso mediante llave de contacto o cddigo PIN

Elevacion ultrarrdpida (hasta + 40 %)

Pantalla multifuncién en color sistema Linde Load Management, asf como
cuentahoras, indicadores de mantenimiento, nivel de carga de Ia bateria y
cédigos de error internos

Direccion asistida

Reduccion automatica de la velocidad en curvas

Modo ECO con hasta un 12% de ahorro de energia

Motor de corriente alterna de 3 kW (sin mantenimiento)

Indicacion en pantalla de la posicion de Ia rueda motriz

Cambio lateral de baterfa 3PzS, disponible con sistema ergonémico de
bloqueo/desbloqueo de la baterfa y dotado de palanca y rodillos (12 = 1.037
mm)

Tecnologfa CAN bus

Tejadillo protector

Descenso suave de las horquillas

Sistema de compensacion de nivel

Rueda motriz de poliuretano

Rueda de carga tandem de poliuretano

Chasis para abertura de horquillas de 560 y 680 mm

Proteccion para cdmara frigorifica hasta -10° C

TABLAS DE MASTILES

Rueda motriz: goma maciza, goma maciza sintética sin huella, antideslizantes

Ruedas de carga: tdndem de poliuretano engrasables

Cambio lateral de la baterfa 3 PzS/4 PzS, disponible con sistema ergonémico de
bloqueo/desbloqueo de la bateria y dotado de palanca y rodillos (12=1.112 mm)

Asiento tapizado en piel y calefaccion en el asiento

Reposacabezas

Diferentes mastiles estandar, duplex y triplex (hasta 6.216 mm de altura de
elevacion)

Proteccion del mastil: policarbonato, malla de acero

Reduccion de la velocidad de traslacion cuando las horquillas estan descendidas

Diferentes longitudes/grosores del tablero portahorquillas: 950mm o
1.150mm/71mm o 55 mm (preferible cuando se usan jaulas de transporte)

Blue Spot

Faro destellante

Soporte para tablero portadocumentos DIN A4 y retrovisor panordmico

Soporte para terminal de datos, con cable de alimentacion de 24 V incluido

Mesa para cambio de bateria movil o fija

Proteccion para cdmara frigorifica hasta -35° C

Otras opciones disponibles sobre demanda

Linde Connected Solutions:

ac: control de acceso (PIN o RFID Dual),
an: andlisis de uso y dt: control electrénico de danos

Transmision de datos Online

Transmision de datos via WIFI

Transmision de datos a través de un dispositivo Bluetooth

Tecnologia litio-ion:

Compartimento 4 PzSL: 4,5 kwh - 9 Kwh (205 Ah - 410 Ah)

Cargador litio-ion:

Cargador de 24 V v255: 4,5 kwh (tiempo de carga completa 1h 30 min) - 9,0
kWh (2 h 40 min)

Mastiles 1,4 y1,6 t (en mm) 1844 S 2344S 2844 S 3244 S 3744 S 4144 S 4644 S 1844 D 2344 D
Altura del mastil replegado h‘ 1.415 1.665 1.915 2115 2.365 2.565 2.815 1.415 1.665
Altura de replegado con elevacion libre (150 mm) h, 1.490 1.740 1.990 2190 2.440 2.640 2.890 / /
Elevacion libre h, 150 150 150 150 150 150 150 895 1145
Altura de elevacion h3 1.844 2.344 2.844 3.244 3.744 4144 4.644 1.844 2.344
Altura del mastil extendido h, 2.364 2.864 3.364 3.764 4.264 4.664 5164 2.364 2.864
Mastiles 1,4 y1,6 t (en mm) 2844 D 32440 37440 4266 T 4716 T 5466T 6216T
Altura del mastil replegado h, 1.915 2115 2.365 1.915 2.065 2.315 2.565
Altura de replegado con elevacion libre (150 mm) h, / / / / / / /
Elevacion libre hZ 1.395 1.595 1.845 1.395 1.545 1.795 2.045
Altura de elevacion h, 2.844 3.244 3.744 4.266 4.716 5.466 6.216
Altura del mastil extendido h, 3.364 3.764 4.264 4.786 5.236 5.986 6.736
Otros mastiles sobre demanda. S = Estandar, D = Duplex, T = Triplex







CARACTERISTICAS

Sistemas de elevacion

— Manejo preciso y facil, con las
puntas de los dedos, de todos los
movimientos del mastil

— La suave bajada de las horquillas
protege Ia carga durante el descenso

— La elevacion inicial es independiente
de la elevacion principal

— Altura de elevacion méaxima de hasta
6.200 mm

— (apacidad de carga méxima en su
funcién como apilador: 1.600 kg sobre
los brazos de carga

Manejo

— Anchura del chasis b1 = 970 mm

— Elevacion inicial = 125 mm

— Asiento en posicion elevada para una
buena visibilidad

— Excelente estabilidad gracias a la
configuracion de 4 puntos de apoyo

— Topes de palet para un rapido y eficiente
apilado de dos palets

Puesto de conduccion

— Pantalla multifuncién con estructura de
menU ergonémica y facil de usar

— Acceso a la carretilla mediante cédigo PIN
o llave de contacto

— Compartimento de almacenaje para
guardar guantes, Utiles de escritura, etc.

— Pulsador de parada de emergencia

Amplias soluciones energéticas

— Baterias de 24V: con capacidades desde
345 Ah (3 PzS) hasta 500 Ah (4 PzS)

— Baterias de 24V de alta capacidad: con
capacidades desde 420 Ah (3 PzS) hasta
620 Ah (4 PzS)

— Baterfas litio-ion de 4,5 kWh (205 Ah) y
9,0 kWh (410 Ah)

Ergonomia y posicion del asiento

— La posicion del asiento lateral de 90°
garantiza una excelente visibilidad

— Reposabrazos acolchado v facil acceso a
todos los mandos de control

— Tres sistemas de ajuste independientes:
respaldo, desplazamiento y peso
3justables para un mayor confort del
operario

— Plataforma ajustable

Sujeto a modificaciones en beneficio de mejoras. Las ilustraciones y especificaciones técnicas pueden in-

cluir equipamientos opcionales, por lo que no son vinculantes de cara a las versiones reales. Todas las di-

mensiones estan sujetas a las tolerancias habituales.

Linde Material Handling

Avda. Prat de la

~inte

Linde Material Handling Ibérica, S.A.

Riba, 181 | 08780 Palleja (Barcelona) | Espana

Tel. +34 936 633 232 | Fax +34 936 633 273
www.linde-mh.es | info@linde-mh.es

Linde Load Management

— (dlculo instantaneo del peso actual de
la carga y de |a altura de elevacion

— (alcula en tiempo real si el operador
se estd acercando o sobrepasando el
limite de capacidad residual

— Informacion sobre la altura y el peso
maximo permitido

— Informacion disponible de un vistazo
a través de la pantalla multifuncion de
grandes dimensiones

— Avisador acustico y visual con luz roja
intermitente.

Unidad de control y configuracion

— Volante de direccién compacto
integrado en la consola de mandos

— La velocidad de traslacion se reduce
automaticamente en funcion del
angulo de direccion de las ruedas

— El modo ECO consigue un ahorro
energético de hasta un 12%,
permitiendo completar el turno incluso
con un bajo nivel de carga de la bateria

Pedal doble o simple

— Permite invertir el sentido de marcha,
avance/retroceso, de forma suave y sin
esfuerzo, proporcionando un control de
la traccién excepcional con un minimo
esfuerzo del operario

— El pie izquierdo estd protegido de forma
sequra dentro de los contornos del chasis

— El operario consigue mantener altos
niveles de eficiencia y productividad
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