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TECHNOLOGY

Linde Material Handling

Preparador de pedidos

N20 B | N20-25 | N20-25 HP

Capacidad 2,0 - 2,5 t| Serie 1115

Multitalento flexible para la preparacion de pedidos

— El puesto de conduccién situado delante de la bateria garantiza una mdaxima maniobrabilidad y una
visibilidad despejada del entorno en el almacén.

— El reducido radio de giro facilita enormemente las maniobras en pasillos estrechos.
— El potente motor trifdsico de 3 kW permite una rapida aceleracion hasta los 14 km/h.

— El puesto de conduccion dotado de suspension total reduce las vibraciones y sacudidas durante la
conduccion.

IE‘ Aqui puede encontrar mas informacion a través de su smartphone: App Linde Augmented Reality & App Store



DATOS TECNICOS (seqin vDI 2198)

11 Fabricante (designacion abreviada) Linde Linde Linde Linde
) 12.a Serie 1115-00 1115-00 1115-00 1115-00
'§ 13. Sisterna de traccion Baterfa Bateria Baterfa Baterfa
§ 1.4 Conduccion Preparacion de pedidos Preparacion de pedidos Preparacion de pedidos Preparacion de pedidos
g 1.5 Capacidad de carga/carga nominal Q (kg) 2,0 2,5 2,0 2,5
16 Distancia al centro de gravedad de la carga ¢ (mm) 600 1.200 600 1.200
1.8 Distancia centro de eje delantero a talon de horquilla X (mm) 900/970 " 1775/1.845 " 900/970 ¥ 1.775/1.845 "
1.9 Distancia entre ejes (batalla) y (mm) 1.346/1.416 V9 2.221/2.291 99 1.346/1.416 V9 2.221/2.291 99
21 Peso propio (kg) 943 9 986 9 1.057 9 1100 9
2.2 Peso sobre ejes con carga, delante/atrds (kg) 1.283/1.650 ¥ 1.493/1.993 2 1.376/1.681? 1.685/1.985
23 Peso sobre ejes sin carga, delante/atrds (kg) 811/132% 831/155% 925/132% 955/155 %
3.1 Bandajes (goma, SE, neumaticos, poliuretano) G+P/P;P+P/P G+P/P;P+P/P G+P/P;P+P/P G+P/P;P+P/P
3.2 Dimensiones ruedas, delante 0 254 x 102 0 254 x 102 0 254 x 102 0 254 x 102
33 Dimensiones ruedas, atras 2x 0 85 x 80 %) 2X 9 85 X 80 %) 2x ¢ 85 x 80 9 2x 0 85 x 80 %)
34 Dimensiones ruedas auxiliares 2x 140 x 50 2x ¢ 140 x 50 2x 0 125 x 60 2x 0125 x 60
3.5 Cantidad de ruedas (x = motrices), delante/atras WX+ 1/2(1x +1/4) X+1/2(1x +1/4) X +2/2(1x +2/4) X +2/2(1x +2/4)
3.6 Ancho de via, delante b10 (mm) 91 491 572 572
37 Ancho de via, atrds b11 (mm) 355/375/395/515 355/375/395/515 355/375/395/515 355/375/395/515
4.4 Altura de elevacion h3 (mm) 115 15 15 115
4.8 Altura del asiento/plataforma de conduccion h7 (mm) 867/1.000 867/1.000 867/1.000 867/1.000
415 Altura de las horquillas descendidas h13 (mm) 85 85 85 85
4.19 Longitud total 11 (mm) 2.507 9 3757 9 2.507 9 37579
4.20 Longitud hasta talén de horquilla 12 (mm) 1.350 4 1.350 9 1.350 9 1.350 4
4.1 Anchura total b1 (mm) 790 790 790 790
3 N2 Dimensiones de horquillas s/e/l(mm) 55/165/1.150 55/165/2.400 55/165/1.150 55/165/2.400
é 425 Abertura de horquillas b5 (mm) 520/540/560/ 680 520/540/560 /680 520/540/560 /680 520/540/560 /680
g 4.32 Distancia al suelo desde centro de batalla m2 (mm) 160/30" 160/30" 160/30Y 160/30Y
8 4.33 Dimensiones de la carga b12 x 16 b12 x 16 (mm) 800 x 1.200 longitudinal 2x 1_’20(_) X 800 800 x 1.200 longitudinal 2x 1.'20(.) X 800
longitudinal longitudinal
434 2;;:“3 de pasillo con dmensiones de carga predetermin- (mm) 2.836/2.811 197 4079/4.067 097 2.836/2.81 197 4079/4067 197
4341 VAQ;Z““ CRERI PRI RS2 s (Sl ey 3.070/3.033 197 4008/4002 197 3070/3.033 997 4008/4002 797
4.34.2  Anchura de pasillo para palet de 800 x 1.200 mm, transversal — Ast (mm) 2.894/2.776 V47 4.008/4.002 V97 2.894/2.776 V07 4.008/4.002 V97
435 Radio de giro Wa (mm) 2.320/2.250 V9 3195/3.125 14 2320/2250 V4 3195/3125 V4
51 Velocidad de traslacién, con/sin carga (km/h) 10/12 10/12 12/14 12/14
° 5.1.1 Velocidad de traslacién en marcha atrds, con/sin carga (km/h) 10 10 10 10
E 5.2 Velocidad de elevacion, elevacion inicial, con/sin carga (m/s) 0,06/0,07 0,06/0,07 0,06/0,07 0,06/0,07
E 53 Velocidad de descenso, elevacion inicial, con/sin carga (m/s) 0,06/0,08 0,06/0,08 0,06/0,08 0,06/0,08
E 5.8 Pendiente méxima superable, con/sin carga (%) 16/13 14/13 15/20 13/20
59 Tiempo de aceleracion (10 m), con/sin carga (s) 58/4,5 58/4,5 58/4,6 58/4,6
5.10 Freno de servicio Electrohidrdulico Electrohidraulico Electrohidrdulico Electrohidrdulico
6.1 Motor de traccién, potencia horaria S2 = 60 minutos (kw) 3,0 3,0 3,0 3,0
6.2 Motor de elevacion, potencia S3 a un 10 % (kw) 12 15 12 15
. | 45535 45535 45535 45535
:g 6.3 Bateria segin DIN 43535/36, A/8/C/no (3 PzS cambio lateral) (3 PzS cambio lateral) (3 PzS cambio lateral) (3 PzS cambio lateral)
§ 6.4 Tension de la baterfa/capacidad nominal (5 horas) (V/Ah) 24/375 24/375 24/375 24/375
E 6.5 Peso de la bateria ( + 10 %) (kg) 290 290 290 290
6.6 Consumo de energia acorde al ciclo VDI normalizado (kwh/h) 0,5 0,48 0,52 0,66
6.7 Rendimiento de transbordo acorde al ciclo VDI (T/h) 136 162.5 136 162,5
6.8 Consumo energético segun el rendimiento de transbordo (kwh/h) 1,46 1,43 172 1,97
8.1 Tipo de control LAC LAC LAC LAC
10.7 Nivel sonoro al ofdo del conductor (dB(A)) <85 <85 <85 <85
Nivel de vibraciones percibidas por el conductor (m/s?) 0,7 0,7 0,7 0,7

1) Horquillas en posicion elevada/descendida.
3) Peso segun la fila 2.1.
4)  Con bateria segun la fila 6.3 (+ 100 mm para 4 PzS).

5) Carretilla equipada con ruedas de carga tandem.
7) Ast=Wa +R + 3, distancia de sequridad a = 200 mm.
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EQUIPAMIENTO DE SERIE'Y OPCIONAL

Modelo / Equipamiento

Parachoques delantero en acero fundido [ [ { ] [ J [ ]
Proteccion delantera de goma (montada en el parachoques de acero fundido) (@) (@] (@) (@] O
E Linde BlueSpot™ O O O O O
5 Reduccién automdtica de la velocidad en curvas [ [ J o [ [ J
5? Proteccion frontal para los pies O O O O O
Llave de contacto o [ J (] [ J [ ]
Acceso mediante c6digo PIN O O O O O
0
% .g Tecnologia CAN-bus [ J [ J { ] [ J [ ]
=E
Linde connect (@) O (@] (@] O
ac: control de acceso PIN O O O O O
= ac: control de acceso RFID (@] O (@] O O
:§ Transferencia de datos por wifi O O O O O
% Transferencia de datos en linea (@] O (@] (@] O
E=S  dt: deteccion de impactos ©) (@) ©) ©) O
8 an: analisis de uso O O O O O
Lapiz USB Bluetooth O O O O O
dt: c6digos de error (@] O (@] O O
: é Mando de aproximacion lenta (s6lo hacia adelante o hacia adelante/atras) O (@) O (@) (@]
=R
% e Mando trasero para elevacion inicial O O O O ©)
; 80 Velocidad lenta si la elevacion inicial esta en posicién descendida O ©) O @) (@)
o &
?:—;E_ Sensor eléctrico de parada de la elevacion inicial [ J [ J { ] [ J [ ]
g é Reja protectora de la carga de 1.200 mm y 1.800 mm (@] O (@] (@] O
e
S Proteccion para camara frigorifica hasta -35°C (entrada/salida) O O O O O
c
[¥8)
Puesto de conduccién con suspension total - [ ) { ] [ J [ ]
Volante de direccion Linde ajustable en altura - (@] (@) (@] O
Display bésico redondeado [ J - - - -
\g Pantalla multifuncién en color con cuentahoras e indicadores para mantenimiento, nivel de carga de la bateria y cddigos de error internos — [ ] [ ] [ ] [ ]
S Respaldo fijo de contornos redondeados [ J [ ) { ] [ J [ ]
'E Respaldo ajustable en altura con asiento plegable incluido - O O O O
E Barra de soporte delantera (@] O (@] O O
'g Soportes para accesorios en la parte trasera (@] O (@] O O
@ Soporte para terminal de datos y cable de alimentacion de 24 V (@) O (@) O (@)
& Tablero portadocumentos DIN A4 y soporte para escaner (@) (@] (@) (@] O
Portarrollos de film retractil y papelera en la parte trasera O O O O O
Luz destellante y faro de trabajo (@] O (@] O O
Compartimento de almacenaje inferior en la parte trasera (@] O (@] (@] O
= Tablero portahorquillas: 520 mm, 540 mm, 560 mm, 680 mm (@) (@] (@) (@] O
g ﬁ Longitud de horquillas: < 1.600 mm (@] O = O =
g g_ Longitud de horquillas: > 1.600 mm O O O O O
%é Voladizo: 188 mm, 388 mm O O = ©) =
E Voladizo: 563 mm, 588 mm O O O O O
Rueda motriz en poliuretano [ [ J ([ o [ J
Rueda motriz en goma maciza, antihuellas y antideslizante O O O O O
_r§ Ruedas de carga simples en poliuretano [ J [ - [ J -
o Ruedas de carga simples en poliuretano (engrasables) (@) (@] - (@] -
E Ruedas de carga tandem en poliuretano (engrasables) (@] O (@] O O
& Rueda estabilizadora estandar [ [ J (] - ~
Rueda estabilizadora con muelle y cilindro - - - [ [ ]
Ruedas estabilizadoras hidraulicas - - - O O
Direccion asistida [ } [ ) o [ ) ([ )
2 Motor trifasico de 3 kW (sin mantenimiento) [ ) [} o [ ) [ J
Z’ g Sistema de frenos electromagnético [ [ { ] [ J [ ]
:8 E Compartimento de bateria, cambio vertical 3 PzS (345 Ah / 375 Ah) y 4 PzS (460 Ah / 500 Ah) [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
é -g Compartimento de baterfa, cambio lateral 3 PzS (345 Ah / 465 Ah), incluyendo palanca ergondmica y rodillos metdlicos (@] O (@] O O
§ § Compartimento de bateria, cambio lateral 4 PzS (460 Ah / 620 Ah), incluyendo palanca ergondmica y rodillos metdlicos (@] O (@] O O
@ Compartimento de bateria, bateria de litio-ion de 4,5 kwh (205 Ah) / 9,0 kWh (410 Ah), incluyendo enchufe lateral para recarga intermedia (@] O (@] O O
Cargador litio-ion de 24 V (@] O (@] O O

® Equipamiento de serie O Equipamiento opcional — No disponible



CARACTERISTICAS

F!H:Hﬁ!l

Linde BlueSpot™ y faro LED frontal

Respaldo ajustable en altura con soporte de asiento ple-
gable

Volante de direccion intuitivo de Linde

Parachoques frontal de acero fundido

Seguridad

— La posicion especial del puesto de conduccion delante de |a bateria ofrece al operario una
optima visibilidad del entorno y le permite responder rdpidamente ante situaciones de
peligro.

— EI'LED frontal y el sistema opcional Linde BlueSpot™ aumentan la sequridad en el almacén
advirtiendo visualmente de la presencia del vehiculo.

— El sistema triple de frenos se adapta de forma flexible tanto al entorno como al peso de Ia
carga.

Ergonomia

— La baja altura de acceso al puesto de conduccidn facilita la subida y bajada.

— La suspension del puesto de conducciéon compensa las vibraciones y sacudidas durante la
conduccion.

— El respaldo ajustable en altura con asiento plegable aporta alivio al operario durante los
trayectos largos.

— En la conducciéon marcha atrds, la barra dispuesta detrds del respaldo proporciona un apoyo
adicional.

— Los numerosos compartimentos de almacenaje brindan espacio para guardar utensilios de
trabajo y objetos personales.

Manipulacion

— Motor trifdsico de 3 kW para una aceleracion eficaz a velocidades méximas de hasta 14
km/h.

— El volante de direccién Linde y los mandos integrados se manejan de forma intuitiva con
una sola mano.

— Los simbolos en los elementos de mando indican las funciones con total claridad.

— Dependiendo de los requisitos de la aplicacion, estan disponibles baterias de plomo-acido u,
opcionalmente, de iones de litio.

— La pantalla multifuncion informa permanentemente del nivel de carga de |a bateria del
preparador de pedidos.

— La elevacion inicial facilita la traslacion en rampas y superficies irrequlares.

Mantenimiento

— Hasta 1.000 horas de funcionamiento sin revision de mantenimiento.

— La tecnologia de corriente trifdsica sin mantenimiento y los frenos sin necesidad de reajuste
reducen los costes de mantenimiento.

— Facil acceso a todos los componentes sujetos a mantenimiento a través de la cubierta de
mantenimiento.

— Los pardmetros mas importantes del vehiculo pueden leerse en un ordenador portdtil a
través del sistema CAN-bus.

— El robusto parachoques de acero fundido en la parte delantera del vehiculo protege el
puesto de conduccion y reduce los dafos por colision.

Presentado por:

Sujeto a modificaciones en beneficio de mejoras. Las ilustraciones y especificaciones técnicas pueden incluir

equipamientos opcionales, por lo que no son vinculantes de cara a las versiones reales. Todas las dimensiones

estdn sujetas a las tolerancias habituales.

Linde Material Handling

Linde Material Handling Ibérica, S.A.U.

Avda. Prat de la Riba, 181 | 08780 Palleja (Barcelona) | Espaia
oé?de Tel. +34 936 633 232 | Fax +34 936 633 273

www.linde-mh.es | info@linde-mh.es

LRP0000003548 1019



